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The article examines the development prospects based on the application of new
Agricultural technologies, analyzes the current state of agriculture. The possibilities of
robotization, applying new technologies to this area are studied. The article also reflects the
Digital technologies existing and applied ro_botic devices, thgir_impact on the so_cial and economic
Agricultural " | development of the region, the characteristics of agriculture in the country, and
. examines some social and economic consequences of automation and
machinery, robotization. In particular, the number of people working in the economic sectors
Labor resources, that will be most affected by automation is indicated.
Drones, The article touches on ways to increase labor productivity in agricultural
Digitalization, production in the Nagorno-Karabakh region through the application of
Social and economic | automation and robotics. New research has revealed that various types of farms
consequences are faced with the need to automate the harvesting process, and this has led to

new analyses. The article provides an overview of the current state of the
agricultural industry robotics market. The goals of agricultural robotics are
defined and formulated. Automation of agricultural processes is a means of
increasing production efficiency and enabling enterprises to adapt to social,
economic and environmental changes.

Also, the negative impacts of the introduction of agricultural robotics have

Subject area:

Physical, ) been identified, mainly due to the loss of a large part of the working class from
Mathematical and | the production process.
Technical Sciences The relevance of the topic lies in ensuring the development of agricultural

areas based on the application of the latest digital technologies. At the current
stage, the application of these technologies in the Karabakh region is possible
] ] only in the form of integration into the existing infrastructure of agriculture.
Agro-Engineering | According to forecasts, the application of new technologies will lead to a decrease
in labor resources, but at the same time to an increase in productivity.
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ANNOTASIYA

Moqalada yeni texnologiyalarin totbiqi osasinda inkisaf perspektivlori
aragdirilir, kand tesarriifatinin moveud voziyyati tohlil edilir. Bu sahaya
yeni texnologiyalarin totbigi imkanlar1 tadqiq olunur. Homg¢inin maqalado
Qarabag zonasinda mdvcud vo totbiq olunmus robot texniki qurgular,
onlarin regionun sosial vo iqtisadi inkisafina tosiri, 6lks orazisindo kond
tosorriifatinin - aparilma  xiisusiyyatlori oks etdirilmoklo  yanast
avtomatlasdirma vo robotlasmanin bazi sosial vo iqtisadi naticalori do
aragdirtlir. Xiisusilo avtomatlasdirmadan on ¢ox tasirlonacak iqtisadi
saholords ¢alisan insanlarin say1 gostorilir.

Mogqalads avtomatlagsdirma va robototexnikanin totbiqi yolu ilo kend
tosarriifatt  istehsalinda  Dagliq  Qarabag regionunda  omok
mohsuldarliginin artirilmasi yollarina toxunulur. Aparilan yeni tadqiqatlar
miixtolif nov tesarriifatlarin mohsul yigimi prosesini avtomatlasdirmaq
ehtiyaci ilo garsilasdigini miisyyan etdi vo bu yeni tohlillora soabab oldu.
Magalodo kond tosarriifati sonayesi robototexnika bazarmin mdvcud
vaziyyatinae imumi baxis toqdim olunmusdur.

Kond tasarriifati robototexnikasinin magsadlori miioyyon edilmis vo
formalagdirilmigdir. Kond tasarriifati proseslorinin avtomatlasdiriimasi
istehsalin somarsliliyini artirmaq, miiassisolorin sosial, iqtisadi vo otraf
miihitdoki doyisikliklors uygunlagsmasina imkan yaratmaq vasitosidir.
Homginin, kond tesarriifat1 robototexnikasinin totbiginin menfi tosirlori
milayyan edilmigdir ki, bu asasan is¢i sinfinin bdyiik bir hissasinin istehsal
prosesindan itirilmasi ils alagadardir.
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AHHOTAIUA
B cratee paccMaTpMBAIOTCS TIEPCHEKTHUBBI Pa3BHTHs, OCHOBAaHHBIE Ha
NIPUMECHEHUN HOBBIX TEXHOJIOTHH, aHAJM3UpyeTCsd TEKyIlee COCTOSHHE
CENIbCKOTO XO03siicTBA. [3ydaroTcsi BO3MOXKHOCTH TIPHMEHEHHUS HOBBIX
TEXHOJIOTHI B 3TOH oOsacTu. B crarbe Taxke OTpa)KeHBI CYIIECTBYIOIINE U
IIpUMEHsieMble POOOTH3MpOBaHHEIE ycTpolicTBa B Kapabaxckoil 30He, HX
BJIMSHHE HAa COLMAJIbHO-DKOHOMHYECKOE pPa3BUTHE PErHOHA, OCOOEHHOCTH
CEJIbCKOXO3SIIICTBEHHOM AEATENbHOCTH B CTPAHE, a TAK)XKe pacCMaTPUBAIOTCS
HEKOTOphIE COIMATbHO-3KOHOMUYECKHE IIOCNEACTBUA aBTOMAaTH3allMU U
poboTu3anuu. B uacTHOCTH, yKa3bIBaeTCsl KOJMUYECTBO JIOJIEH, paboTaroInx
B CEKTOpax »OSKOHOMHKH, KOTOpbIE OOJbIIE€ BCEro IOCTPajalT OT
aBTOMATH3ALIH.

B craTtbe 3aTparuBaroTCs Iy TH MOBBIIICHUS TPOU3BOANTEIBHOCTH TPy
B CEIbCKOXO03IHCTBEHHOM Npon3BoiacTBe B Haropro-Kapabaxckom pernone
MIOCPEACTBOM IIPUMEHEHHS AaBTOMAaTH3allMM M poOOTOTeXHHWKH. HoBbIe
HCCIIEOBAaHMS MOKA3ald, YTO DPAa3IWYHBIE THIBI (DEPMEPCKUX XO3SHCTB
CTAIKHMBAIOTCA C HEOOXOJMMOCTBIO AaBTOMAaTW3alMM TIpolecca YOOpKH
ypo’kasi, UTO NpPHUBEJO K HOBBIM aHanmu3aM. B craree mpexacraBieH 0030p
TEKYIIEro COCTOSIHUS PhIHKA CEIbCKOX03HCTBEHHOM POOOTOTEXHUKH.

Ompenenenbl ¥ cOPMYJIHMPOBAHBl €M  CEIbCKOXO3IHCTBEHHOM
POOOTOTEXHUKH. ABTOMATH3alUsl  CEIbCKOXO3HCTBEHHBIX  IPOIECCOB
ABJISIETCS  CPEACTBOM TNOBBIMICHUS dS()(HEKTUBHOCTH TPOM3BOACTBA U
MO3BOJISIET MPEIIPUATHIM aJalTHPOBAThCS K COIMATBHO-3KOHOMUYECKUM U
9KOJIOTMUYECKUM HW3MEHEHMsIM. Tarke ObUIM BBISBJICHBI HETraTHBHBIC
TIOCIIEACTBUSL  BHEJPEHUS]  CENbCKOXO3SHCTBEHHOW pPOOOTOTEXHHKH, B
OCHOBHOM CBSI3aHHBIE C MOTEpeH 3HAYMTENBHON YacTH TPYAAIIMXCA M3
MIPOM3BOICTBEHHOTO IpoLecca.
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1.Giris

Mé6vzunun aktualligi Qarabag zonasinda kond tosarriifati arazilorinin inkisafinin an yeni
rogomsal texnologiyalarin totbigi ssasinda tomin edilmasindadir. Hazirki moarholods bu
texnologiyalarin  Qarabag boélgosinds totbiqi  yalmiz kond tosorriifatinin  mévcud
infrastrukturuna  inteqrasiya  soklindo  mimkindir.  Prognozlara osassn, yeni
texnologiyalarin tatbigi amak resurslarinin azalmasina, lakin eyni zamanda moahsuldarligin
yuksalmasins gatirib ¢ixaracaq [Dashkovsky, 2020].

Kond tosarriifati eyni zamanda vacib yeni texnologiyalarin hazirlanma mokani va
onlarin xaricds asas totbiq sahalorindan biri hesab olunur. Bu baximdan bir ¢ox alimlor bels
gonasta galirlar ki, robot texnologiyalar {izra elmi vo todgigat sahasindaki toraqqi yalniz
kond tosorriifatinin inkisafi tiglin yararl orazilorin goriiniisiinii deyil, ham do miayyan
edilmis moagsadlars yuksak somaralikla nail olmag tgiin nazards tutulmus torpaq sahalarinin
minbitlik saviyyasini doyisdirmays imkan veracokdir [Fountas et al., 2020].
Rogomsallagma mahiyyot etibarilo orazi vo saholorarasi barabarsizliklorin aradan
galdirilmasia yonalmis bir prosesdir. Aparilan todqiqatin predmeti, kond tosorriifatinda
omok mohsuldarligin1 artirmaq moagsadilo rus vo xarici fermerlor torafindon muioayyon
omoliyyatlarin vo ya texnoloji proseslorin mexaniklosdirilmasi vo avtomatlagdirilmasi yolu
ila istifada olunan texniki vasitalor vo kond tesarriifat1 texnikas1 kompleksidir, obyekti iss -
kond tosarriifatinda torpagin becarilmasi, suvarilmasi va gubralonmasi tgiin totbig olunan
texniki vasitoalordir [Alakbarova & Haciyev, 2025].
2.Maqgsad

Aparilan tadqiqatin moagsadi Qarabag regionunda kond tosorriifati iizra innovativ texnika
Vo robot texnologiyalarinin totbiq imkanlarini va perspektivlorini misyyanlosdirmok,
homginin onlarn kond tosorriifatinin golocak inkisaf istiqgamatlorine nazori vo praktik
cohoatdon muhim tasir gostars biloacok ehtimal olunan naticalorini arasdirmaqdir [Kamble &
Shah, 2018].

Bu mogsadls asagidaki vazifalor milayyon edilmisdir:

1. Qarabag regionunda kond tesarriifatinin aparilma xiisusiyyatlorini oks etdirmak;

2. Yeni texnologiyalarin kond orazilorinds totbiginin sosial vo iqtisadi naticalorini

muoayyanlosdirmok.
3.Metod vo materiallar.

Tadgigatin metodologiyasi - kond tasarriifatinin robotlagdirilmasi sahasinds iqtisadi vo
sosial proseslorin analizi, sintezi vo inkisaf prognozu metodlarina osaslanir. Kond tasorriifati
Vo arzaq sektoru kand ohalisi Uglin asas galir manboayidir. Miiasir texnologiyalar Qarabag
zonasinda kond tosarriifat: sektorunda robotlasmis texnologiyalarin totbigine baslanilmigdir.
Owvallor robototexnika yalniz sonaye ilo mohdudlasirdisa, hazirda kond tosorriifati
robotlarina getdikco daha cox digget yetirilir. Belo ki, kond tesarriifatt amayinin
avtomatlagdirilmas1 moahsuldarligi shamiyyatli doracads artiraraq xarclorin azaldilmasina va
mohsulun keyfiyyatinin yaxsilasdirilmasina sobab oldu.

Kand tosarriifatinda robotlar realliga ¢evrilir: saha monitoringi ti¢iin dronlardan tutmus
muxtar traktorlara vo mohsul yi1gimi robotlarina qadar. Mutoxassislor qarsidaki illords kand
tosarriifatinda robotlarin genis yayilacagini prognozlasdirirlar ki, bu da asl texnoloji inqilab1
tomsil edacok [Godin et al., 2020].

Koand tasarriifati sektorunda islayan shalinin pay1 38,3%-dir va 6lks izro Gmumi torpaq
sahasinin 55%-i (4,7 milyon hektar) bu mogsadls istifads olunur. Bu torpag sahalarinin tigdo
biri (1,4 milyon hektar) suvarilan orazilordir vo bu arazilor kond tosarriifatt mohsullarinin
90-95%-ni tomin edir [Konovalov & Kublin, 2020].
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Kand vo baliqgiliq tasarriifat: birlikde tmumi daxili mohsulun (UDM) 7%-ni toskil edir.
Bu sahodo asas rolu kond tasarriifatt mohsullarimin istehsalinin 95%-ni hoyata kegiron fordi
fermerlor oynayir.

Sektorun baglica magsadlori asagidakilardir:

e Qarabag regionunda kond tesarriifati mohsullarinin istehsalini artirmag;

e tochizatin etibarliligini yiiksoltmok;

e kond yerlorinds maggullugu va goalirlori artirmaq; sahar vo kond orazilori arasindaki

hoyat saviyyasi fargini azaltmag;

e urbanizasiya meylinin zaiflodilmasina nail olmag.

Bu prioritetlor asagidaki dovlat proqramlarinda 6z oksini tapmisdir:

— Azorbaycan regionlarinin sosial-iqtisadi inkisafi tizro Dovlst Proqrami (2013-2023-

cu illar),

—  Yoxsullugun azaldilmasi vo dayanigli inkisaf iizro Dovlst Programi (2010-2020-ci

illar),

— Ohalinin arzag tominat1 tizro DOvlot Programi (2010-2020-ci illar).

Hor il dovlst bidcasi 400 mindon c¢ox kond tosorriifati istehsalgisina (bitln
istehsalgilarin toxminan yarisina) 6danislor vo subsidiyalar tagdim edir. Bu dostok xisusila
bugda istehsalina vo agrolizing xidmotlorinin inkisafina yonaldilmisdir.

Robotlasdirma ragemsal iqtisadiyyatin inkisafinin an mihim istigamotlorindan biri
sayilir. Bu proseslar biitiin kand tasarriifati sahalorine aiddir va maliyys gonasti prinsiplorini
nozors almadan hayata kegirilir. Osas elmi hipotez ondan ibaratdir Ki, kond tosarriifatinin
robotlagdirilmasi regionlarin 6ziinomoaxsus xususiyyatlori vo aqgrar istehsal sahslorinin
spesifikas1 nozars alinmagqla hayata kegirilir [Orlova et al., 2020].

Movcud molumatlara esason, 2006-2019-cu illor orzinde Glkonin kond tesorriifati
muassisalorindo 435 odad robototexnika totbiq edilmisdir. Hazirda kond tosarriifatinda
maraq dairasi robot texnologiyalari, siini intellekt vo komputer gérmo sistemlori kimi
sahoalari ohats edir vo bunlar dayanigli bitkigilik idaragiliyina yonolmisdir.

Avtonom intellektual sistemlorin yaranmasi etibarli kond tosorriifatt robotlarinin -
aqrobotlarin - hazirlanmasia gotirib ¢ixarmigdir. Aqrobotlar kond tasarriifat1 bitkilarinin
doayiskanliyina daha ¢evik uygunlasir, atraf mihits monfi tosiri azaldir, arzaq ehtiyatlarini
artirir vo iqtisadi dayaniqliligi giiclandirir.

Aqrobotlarin istifadosi hipotetik olaraq stismar xarclorinin azaldilmasina, lazimi maddi
resurslara gonast edilmosine vo mohsul itkisinin azalmasina gatirib ¢ixarir. Kond tosorriifatt
sahasinds robotlagdirma vo avtomatlasdirma hom do bitkicilik vo heyvandarligin ekoloji
yoniimlii inkisafini, kond tosarriifati mohsullarinin keyfiyyotinin yikssldilmasini, dagiq
okingilik texnologiyalarimin totbiqini, heyvandarligin fordilogdirilmasini vo iqlim soraiti ilo
bagli asililigin azalmasimi tomin edir.

WorldRobotic prognozlarina asason, kand tosarriifatinda istifads olunan robotlarin say1
2021-ci ilds — 15 milyard, 2022-ci ildo — 19 milyard, 2023-cl ildo — 22 milyard olacaqdir.
Galacak illards isa, sahalords istehsal olunan mahsulun hacminds vo keyfiyyatinds kaskin
artimin olmasi gozlonir [14]. Bunun naticasinds mahsulun maya dayari azalacag, regionun
Vo bitdvlikds 6lkanin arzaq tahlikssizliyinin tomin ounmasi ilo bagl yuxarida gostarilon
bltun vazifalorin icrast miimkiin olacaqdir.

Tractica sirkotinin prognozlarina asason, 2015-2024-c illar orzinds kond tosorriifatinda
robot texnologiyalar1 {izro mugavilalorin hacmi siratlo artacaqdir. 2024-cu ilde kond
tosarriifati robotlarinin satigindan alds edilon golir 2019-cu illo miigayisodo 458% artim
gOstoracakdir [Solik 1] [Shalova & Zagazezheva, 2019].

Insan omoayinin robotlagdirilms sistemlor vo cihazlarla ovazlonmasi lizro on yiiksok
gostoricilor Avropa Olkalorindo geydo alinmsdir. Aparilmis analizlor noticoasinds tortib
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edilon grafiklar gostarir Ki, regionlarda muxtslif sinifli bugda donlarinin bazar giymatlorinds
dalgalanma meyillori miisahida edilmisdir [Yurevich, 2010].

Toadgigat ¢argivasinds 2001-2020-ci illor (izro Qarabag zonasinda asas kond tosarriifat
bitkilarinin okin sahalarinin dinamikasi tohlil edilmisdir. Qeyd edilmalidir ki, doyiskanliya
moruz galmayan yegans bitki qrupu taxil vo paxlali bitkilardir. Bu isa hamin istigamato
yatirilan investisiyalar {i¢iin nisbaton sabitlik va igtisadi etibarliliq yaradir.
4.Naticalarin tahlili

Alman biitiin naticalor asasinda aktiv idxali avazlomo prosesi miisahids olunur. Bununla
yanasi, son illords idxal strukturunda 6lks daxilinds istehsali iqtisadi cohotdon somorasiz
hesab edilon mohsullarin pay1 artmis, oksing, istehsali miimkiin olan mohsullarin pay1 isa
azalmigdir [Simeone, 2018, 200-431].

70
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Salik 1. Siidgiiliik fermalarina tatbiq edilon sagim robotlarimin qlobal dinamikasi

Qlobal saviyyads robotlagsma is vaxtinin itirilmasinin minimuma endirilmasing, insan
amillorinin tasirinin: xastolik mozuniyyati, gecikma,iso golmomo va s. faktiki olaraq aradan
galdirilmasima gotirib ¢ixarir. Miivafiq olaraq, illik is vaxti fondu artir vo olavs istehsala
gotirib ¢ixardir [Zemcov, 2017, 142-157].

Kond tosarriifati sektorunda robotlagdirmanin magsadlori agsagidakilardir:

istehsal xarclorinin azaldilmasi.

bitkicilik vo heyvandarliq istehsalinin yasillagdirilmast;

dogiq okingilik texnologiyalarindan vo fordilogdirilmis heyvandarligdan istifado
etmoklo arzaq tohliikasizliyinin tomin edilmasi;

kond tosorriifati mohsullarinin keyfiyystinin yaxsilagdirilmast;

otraf muhitin vaziyyatinin, bitki vo heyvan saglamliginin monitoringi va diagnozu,
hava vo iglim amillarindon asililigin azaldilmas:.

Qarabag regionunda aparilmis tohlil noticalorinin musbst olmasina baxmayaragq,
torpaqlarin suvarilmasi, giibrolonmasi, mohsul yigimi vo torpaq idaragiliyi kimi proseslorin
avtomatlagdirilmasi imkanlar1 xiisusilo maraq yaradir [Gapon et al., 2023].

Torpaq idaragiliyinin asas vozifalorine asagidakilar daxildir:

Orazilorin keyfiyyatinin dyranilmasi;

Torpaq sahslorinin planlasdirilmasi va istifadosine nozarat;
Yerqurulusuna aid obyektlarin sarhadlarinin mioyyanlosdirilmasi;
Orazilorin yerlogma tosvirlorinin tortib edilmasi;

Olkonin yerli xalglarma moxsus orazilorinna idars vo nozaratin toskili.
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Torpaq idaraciliyinin osas moagsadi - torpaq ehtiyatlarinin maksimum samarali va
optimal istifadasini tomin etmok, homg¢inin onlarin kompleks miihafizasini hoyata
kecirmokdir. Bundan olave, torpaq idarsgiliyi otraf miihitin yaxsilasdirilmas:t vo
landsaftlarin vaziyyatinin barpast magsadils do aparilir [Wauters & Mathijs, 2004].

Onanavi kand tesarriifat: tisullarindan ragomsal, avtomatlasdirilmis vo robotlagdirilmis
sistemo kecidin zoruriliyi asagidaki magsadlarlo slagalondirilir:

Koand tasarriifatinda amok mohsuldarliginin artirilmast;

OKkin saholarinin genislondirilmasi;

Mohsulun ragabat gabiliyyatinin yiiksaldilmasi;

Kand tesarriifat1 texnikasi parkinin tokmillogdirilmasi;

Mohsul istehsalinin maya doyerinin azaldilmast;

Kand tasarriifatinin straf mihita manfi tasirinin minimuma endirilmasi;

Tosorriifat yerlorinin vaziyyastinin yaxsilasdirilmasi, pozulmus arazilorin barpasi vo
IStIfadgye verilmamis torpaglarin manimsanilmasi Gizra tadbirlorin hazirlanmasi.

Tadqiqat zamani kond tesarriifatinda oktokopter (8 gqanadli dron) istifadesinin asagidaki
ustinldklari mioayyan edilmisdir:

1. Pestisid sorfiyyatinin azalmasi (10-15%-o goadar),

2. Mohsuldarligin artirilmasi (20%-o2 godar),

3. Ekoloji yiikiin azaldilmasi,

4. Yanacaq sorfiyyatinin azalmasi (70%-a qadar).

Oktokopterlarin bitkilorin tizarinds asag: hiindiirliikkds ugmasi naticasinds is¢i mayenin
okin saholorinin perimetrindon konara dagilmasimin qarsist alinir vo bu da kimyavi
maddaloro gonast etmoys komok olur. Hazirda Qarabag regionunda robotlagdirilmis
heyvandarliq fermalar1 foaliyyat g0storir. Robotlasdirilmis texnologiyalar ilo heyvanlara
qullug sisteminin asas igtisadi somarasi bir neco mévgeds 6zUni gostorir:

1. Sid sagiminin 15-20% artmast;

2. Laktasiya middstinin uzanmasi (bu, koniillii sagim tisulu sayasinds alds olunur);

3. Heyvanlarin ¢okisi, aktivliyi vo stidiin keyfiyyati barods dogig molumatlarin olmast;

4. Statistik miisahidolorin vaxtinda toplanmasi sayesindo heyvanlar kasim faizinin
azalmasi;

5. Insan resurslarina qgonast. Homginin, mohsuldarhigm 15% artim soraitindo
investisiyalarin 3 il oarzindo 15,2% rentabelliklo geri gaytarilmasi miimkiindiir. Buna
osaslanaraq demok olar ki, robotlagdirilmis sagim sistemlori artiq stdgilik
heyvandarliginda 6z movqeyini méhkomlondirmokdadir.

Bir ¢ox robotlar istehsalatda qarsiya qoyulan tapsiriglart insanlardan xeyli daha somorali
Vo daqiq sakilda yerino yetirirlor. Bu isa yaxin galocokds daha genigsmiqyasli robotlagdirma
Vo avtomatlagdirma proseslorinin bas veracoyini proqnozlasdirmaga asas verir. Bu proseslor
diinyanin oksar 6lkalarini shats edacok.

Texnologiyalarin inkisafi ilo robot texnikasinin tatbigi keyfiyyoatco yeni marhalays kegir
Vo bu morhoals artiq tibb, kimya va neft-qaz senayesi, agrar sektor, ictimai iago Vo otelgilik
kimi yeni saholori do ohato edir. Buna goro do haqli olaraq demok olar ki, robotlasma
saviyyasi har bir dovlat iigiin iqtisadi inkisaf gostaricisi rolunu oynayir va 6lkanin Gmumi
toragqi doaracasini muayyonlogdiron osas amillordon birina ¢evrilib. Bununla bels,
robotlasdirma prosesinin Ol¢iilmasi tsullarinin diizgiin miiayyanlosdirilmasi halo do
muoayyan ¢atinliklor yaradir [Wauters & Mathijs, 2004].
5.Natica

1. Son onillikds robot texnologiyalart sahasinda suratli inkisaf miisahids olunur. Bu
sahs artiq insan faaliyyatinin demok olar ki, bltin istigamatlorini ohato edir. Hazirda
robotlarin istehsali kicik seriyalarda baha basa golss do, onlarm kiitlavi tatbigi naticoesinds
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giymatlords ciddi ucuzlasma bas veracakdir. Robotlar ildon-ilo daha universal, istehsalda az
xarcli olur, asagi ixtisash is¢i qilivvesini avaz edir vo eyni zamanda ylksak ixtisasl
mutoxassislora talobi artirir.

2. Robotlasdirma kand tasarriifatinin ekoloji yiikiinii minimuma endirmok potensialina
malikdir. Bu, ananavi agir xiisusi texnikadan yiingiil, ¢oxagentli, enerjiya gonast edon vo
resurslari  qoruyan texnologiyalara kegidi tomin edon robototexniki qurgularin
layihalondirilmasi yolu ilo hoyata kegirilir. Belalikls, kand tosarriifatinda daha ekoloji tomiz
istehsal miihiti formalasir.

3. Kond tesarriifatinda yeni texnologiyalarin totbigi U¢iin muiasir miihandis kadrlarinin
hazirlanmas1 vacibdir. Bunun {i¢iin robot texnologiyalar1 lizra todris kurslari, praktiki
mosgalalar va tacriibs programlari yaradilmalidir. Eyni zamanda, regionlarda texniki xidmot
Vo tomir Uzras ixtisaslagsmis markazlorin toskili do zoruridir.
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